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Fundamentals of automatic control of a group of autonomous underwater vehicles : 
Monograph, the second edition, supplemented / Volodymyr Blintsov, Leo Aloba, Viktor Nadtochii, 
Anatolii Nadtochyi ; ed. Volodymyr Blintsov. Riga, Latvia : Baltija Publishing, 2024. 192 p.

ISBN: 978-9934-26-468-9

DOI: https://doi.org/10.30525/978-9934-26-468-9

The monograph provides general information about autonomous underwater vehicles, which 
are intended for group application when performing joint underwater search and environmental 
protection missions. Information about the methods of organizing group control of vehicles 
and methods of studying their automatic control systems are considered.

The control automation tasks of an unmanned surface vessel as a carrier of a group of 
autonomous underwater vehicles are considered.

For researchers, specialists, post-graduate students and undergraduate students who 
research, design and study underwater robotics. 
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Рецензенти:

Гордєєв Б.М., професор, доктор технічних наук, професор кафедри морського прила-
добудування Національного університету кораблебудування імені адмірала Макарова;

Збруцький О.В., професор, доктор технічних наук, професор кафедри систем 
керування літальними апаратами Національного технічного університету України 
«Київський політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського».

Всі права захищені. Жодна частина цієї книги не може бути передрукована, відтво-
рена або використана в будь-якій формі або будь-якими електронними, механічними або 
іншими засобами, відомими зараз або винайденими в майбутньому, включаючи фотокопі-
ювання і запис, або в будь-якій системі зберігання та пошуку інформації, без письмового 
дозволу видавця та автора.

Основи  автоматичного  керування  групою  автономних ненаселених  підводних   
апаратів  :  монографія, видання друге,  доповнене / В. С. Блінцов, Л. Т. Алоба,  
В. А. Надточій, А. В. Надточий ; за ред. В. С. Блінцова. Рига, Латвія : Baltija Publishing,  
2024. 192 с.

ISBN: 978-9934-26-468-9

DOI: https://doi.org/10.30525/978-9934-26-468-9

У монографії викладено загальні відомості про автономні ненаселені підводні апа-
рати, які призначені для групового застосування при виконанні спільних підводних 
місій пошукового та природоохоронного спрямування. Наведено відомості про способи 
організації керування групою апаратів та методи дослідження їх систем автоматичного 
керування. 

Розглянуті задачі автоматизації керування безекіпажним надводним судном як носієм 
групи автономних ненаселених підводних апаратів. 

Для наукових співробітників, спеціалістів, аспірантів та студентів вищих навчальних 
закладів, які досліджують, проектують та вивчають засоби підводної робототехніки.
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