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Металургійні підприємства відкривають перед промисловими 

роботами великі перспективи. Роботи відіграють важливу роль у 
металургійному процесі, здійснюючи різні маніпуляції з металами. 
Технологічний комплекс, оснащений роботами, дозволяє 
автоматизувати складні процеси та скоротити людське навантаження. 

Металургія часто пов'язана з високими температурами та агресивним 
середовищем, яке може бути небезпечним для людей. Роботи, на відміну 
від людей, можуть безпечно працювати у таких умовах, забезпечуючи 
безперервність виробничого процесу. 

Роботи здатні виконувати завдання з високою точністю та 
повторюваністю. Це особливо важливо під час виконання операцій з 
подачі металу в піч, переміщення заготовок та сортування готової 
продукції, де потрібна висока точність позиціонування. 
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У чорній та кольоровій металургії часто потрібна маніпуляція з 
важкими металевими заготовками та виробами. Роботи мають достатню 
силу і вантажопідйомність для ефективного переміщення та обробки 
таких завантажень, що знижує навантаження на працівників. 

Розглянемо одну з операцій, що найчастіше зустрічаються практично 
на всіх металургійних заводах – палетування чушок готової продукції. 
Якщо цю операцію виконувати вручну, потрібно не менше 10-12 осіб за 
зміну на одну лінію. При цьому працюватимуть вони у небезпечних для 
здоров'я умовах. Правильно організована конвеєрна лінія та 
промисловий робот можуть замінити їх усіх. 

Промислові роботи в металургії можуть використовуватися для відбору 
проб рідкої сталі з конвертера, вимірювання температури, рівня металу в 
конвертері, а також затримки шлаку при випуску плавки. Промислові 
роботи-маніпулятори можуть широко застосовуватися для маркування 
відлитих заготовок, випуску металу з печі, викачуванні шлаку. 

При цьому на ряду операцій можливе застосування звичайних 
промислових роботів з відповідним класом захисту, наприклад, в 
операціях палетування та маркування, в інших операціях, зокрема при 
розливанні розплавленого металу застосовуються спеціалізовані роботи. 
Найчастіше такі роботи мають дублюючі системи управління: для 
автоматичної роботи та для дистанційного управління оператором з 
пульта управління. Застосування роботів під час розливання металу 
підвищує швидкість цього процесу в середньому в 2-3 рази. 

Робототехніка може бути інтегрована з іншими автоматичними 
системами та технологіями. Наприклад, вони можуть бути пов'язані з 
системами контролю та управління процесами, що забезпечує 
синхронізацію та координацію роботи всього технологічного комплексу. 

Автоматизація роботами дозволяє скоротити кількість відходів та 
підвищити ефективність використання матеріалів. Роботи можуть 
виконувати точні та контрольовані операції, мінімізуючи втрати та 
оптимізуючи використання металевих матеріалів. 

Робототехніка може застосовуватися при проведенні технічного 
обслуговування, заміні деталей, перевірці та налаштуванні обладнання, 
що сприяє покращенню його надійності та тривалості роботи. 

Вони можуть збирати та аналізувати дані, контролювати параметри 
процесів та приймати рішення на основі заданих алгоритмів та 
параметрів. 

Автоматизація дозволяє значно скоротити витрати на робочу силу та 
мінімізувати ризик помилок, що особливо важливо у такій галузі як 
металургія. Вона підвищує продуктивність, якість та надійність процесів 
виробництва. Використання роботів у металургійній промисловості стає 
дедалі більш поширеним. 
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Компанії, що працюють у сфері металургії, активно впроваджують 
робототехніку для підвищення ефективності та 
конкурентоспроможності свого виробництва. Роботизація процесів у 
металургії ведеться як великими підприємствами, так і малими 
компаніями, які прагнуть оптимізувати свою діяльність. 

Впровадження автоматизації та роботизації у цій галузі дозволяє 
покращити технологічні процеси, підвищити ефективність та знизити 
витрати, роблячи металургійні підприємства більш 
конкурентоспроможними на ринку. 

Безумовно, роботи у металургії не тільки можуть, а й мають 
замінювати людей. 
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Система позиціонування коксових машин відіграє важливу роль у 

забезпеченні точності та ефективності виробничого процесу на коксових 

батареях. Позиціонування коксових машин повинно бути надзвичайно 

точним, оскільки навіть мінімальні відхилення можуть призвести до 




